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Soru 1) Sekilde verilen selenoid, e, (£) gerilimi altinda F, (1)=K,i kuvveti reterek bagl
Cubuk pivot O noktas) etrafinda

oldugu agirhksiz gubugu deplasmana zorlamaktadir. by
dénebilmekte olup sag tarafta ucuna bagli “ n " kutlesini x(r) deplasmani yaptirmaktadir. Katlenin
gore

hareketini ise X, B yay ve damperleri kargi koymaya galigmaktadir. Verilen parametrelere

sistemin kontrol algoritmasi igin gerekli olan
a) Blok semasini ¢iziniz,
b) x(s)/e,(s) Degiskenlerine gore TF hesaplayiniz
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Soru 2) Sekilde verilen blok semasinda C(s)/ R, (s) ve C(s)/R,(s) cevaplanni parametrik

olarak AYRI  AYRI  go6steriniz. Elde  ettiginiz bu Transfer  Fonksiyonlarina
G =1G,=2,G, =3 H =L, = 2; H, =3 atayarak her cevaba ait sayisal esitligi belirleyiniz.
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Soru 3) Hy —————

Sekilde verilen sistemin  parametreleri TR

Jy=1;B=4;K=13 olup buna

M) =20u(t) degerinde bir birm adim <

|y

Dondurme  Momenti  fonksiyonu  tesir

etmektedir. Zaman uzayinda  sistemin 4 _|= M ®)=20U (‘b)

cevabini Qgr) bagl olarak hesaplayiniz;
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