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MAKINE MUHENDISLIGI BOLOMU OTOMATIK KONTROL VIZE SINAVI2010
1)- 30 PUAN/Asagida verilen blok sgemasini kurallarina uygun iglemlerle indirgeyiniz ve
TF:%egitliQini yazimz. TF 'ya verilen numerik degerleri atayarak hangi sonucu verdigini

gosteriniz. G, =1 G, =2 G,=3 H,=1 H,=2

2)- 30 PUAN/ Asagida bir Numerik Kontrollii Tezgahin takim tnitesinin temsili mekanizmas: verilmistir.

Otomasyon yapilacak bu kisim igin gerekli olan TRANSFER FONKSIYONUNU ( TF = _?L(SS))) bulmak
m
istiyorsunuz. Genellestirilmis koordinatlar olarak x,, ve 8,'yi kullanabilirsiniz. Zira 6, _ile

donen makara ki bunun Kutlesel Atalet Momenti sifirdir, sadece uzamaz sicime yén degistirmeye

yaramaktadir. Ayrica koordinatlar arasinda x, =18, =1,0, iligkisi de agikca gorulmektedir .( Not:
d oKE _aKE+aPE+aDE

Unutanlara Lagrange denklemi hatirlatilmistin,. —(= =T . Ben enefji
o g dt(aez) B, OB l
denklemiyle calisinm diyenler icin ise %(KE +PEI=P - esitligi veriimistir).
e
Inertialess pulley
ol 3)- 40 PUAN/ Asagida gosterilen dinamik model de
K kullanilan parametreler straslyla
i o =1 ©£=5 k=6 ve  F(t)=ut)birim

m 1

basamak fonksiyon olduguna ve sifir baslangic kosullar

verildigine goére modelin  zaman uzayindaki cevap
fonksiyonu x(t)'yi bulunuz.
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