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SORU 1) Bir savas ug¢adinin sada- sola yatisini kontrol eden kanatlardaki
flaplerin (Sekil 1) blok semasi asadida verilmigtir. “Sistemin kararla
galigmasi igin” operasyonel amplifikatdriin Kazang¢ (Gain)= K degerini
belirleyiniz. (NOT: Routh-Hurwitz kriterini kullaniniz.)
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Sekil 2.
Sistemdeki parametrelerin dederleri; m=5 kg, k;=k,=500 N/m, b=50 N/ (m/s).

X(s)

Verilenlere gdre, G(s)=m olarak buldudgunuz transfer fonksiyonuna
S

y(t)=0,1U.(t) uygulayarak sistemin X(t) cevabini hesaplayiniz. (NOT: Laplace

tablosunu kullaniniz.) (IPUCU: X koordinatinin dominant ve kiitle pozisyonunu
belirledigini hatirlayiniz.)

SORU 3)Sekil 3’ teki sistemin blok diyagramini ¢iziniz. Transfer fonksiyonunu
elde ediniz. o)

©.=Acaisal yer dedistirme,potansiyometreden

girig degeri,raydan

©.=Agisal yer dedistirme,potansiyometreden
okunan ¢ikis degeri,raydan

K zPotansiyometre kazang dederi=24/0 V/mcf\fo n

K.ﬁf-'- AMP . . kazan¢ deeri=10
volks/volt

R,=Alan sargi direnci=2 ohm

L,=Alan sargi indiktansi=0,1 Henry
i,=Alan sargi akimi, amper

e,=Alan gerilimi,volt

KlﬁMoto: moment sabiti=0,05 N.m/Amper

[} S !
Amplifier i, = constant

Jn Ve J;.=Mc'>_torun ve yikin kiitlesel atalet 2
momentleri, . Her biri ©,02 kg m
bl_'gz'. Yk - viskoz sirtimme katsayisi=0,02
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