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Sekilde verilen elektro-mekanik kontrolli akigkan
sisteminde selenoid uglarina uygulanan eg(t) girig
gerilimi sonucu devrede olugan akim degisimi
f (t)=K_i(t) miknatis kuvveti degigimi meydana
getirir. Bu kuvveti ise kiitlesi m olan stirtinmesi B olan
ve yay katsayisi k olan mekaniksel sistemde X(t) konum
degisim meydana getirir.Bunun  sonucu,valften
q,(t) =K. X(1) debisi saglanarak tankta hg(t) seviye
degisimi olmaktadir.Sistemin girigi qq(t) ve ¢tkisi he(t)
olarak tamimlanirsa sistemin transfer fonksiyonunu
blok semasi gizerek elde ediniz. =
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Yanda blok gemasi verilen sistemin kararl olup
olmadigini Routh-Hurwitz kriterine gore inceleyiniz.
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i Yandaki sistemi yiik miline (0, ) indirerek
“ -~ transfer fonksiyonunu bulunuz. verlen
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