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Radyal hidrodina i1 wataklarda vk mibkitacl radval bos-
Tuk we hiz gibi »ﬂi : baglili olarak meydans gslen basing da-
grlimi, sOrtdanme momenti ve mil bonumunun belirlenebilmesins ol a-
nak veren hidrodinamik yvadl ama ﬁiﬁtﬁhlﬂlru
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i~ Basingli Yaglama Sistemi ¢ Bir yag silindirini pnomatik
olarak ileri geri galistiran cift sbbill bie silindiecden  ibarst-
tir. Deveeds ki cek wvalfler silindirin her iki strokba pompal ams—
sina alanak vermsk igin kullaniliiv. Devesde bulunan B8 barlik bhide
rolik besleyici pompalams stroku  dedgisirken sistemin basincin:
korue. Ayrica devesde, kaymali: watak ve hidrostatik vastigin bes-
lemse basincinit yvaklasik olarak kaymali vataktae 1,5 bar hidrosta-

~tik yastikita l& barda sinivlandiran ikl adet basing smniyvel valfa

vardir. Eaymali: yabtak ve hidrostatilk vastibktan sizan vaglae ftop-
lama tablasindan ftekéar tanka geri gidse.

2 Hontrol Sistemlsesri s

a. Hiz Eontrol Unitesi : Hiz konteolo O 2 1000 d/c
ginds hizi avarlanabilen bir D.C hiz degistirilebilic k e
tesi ile yvapilmakbtadier. Bunun igin on pansldeki hiz kontrol  bas-
li1g: kullanilir. Hiz gostergesinde ckunan degerin saglikly ola-
bilmesi icin avrica bir takometre ile konteol ediloes x gerakis.

. Moment Dloamg 3 Filin donmesiyvie olusan sdritdome momsnii
aksanl serbestce donebilen yvatak gowvdesinsg bagli: vay-ibre siste-
mivie aslcolmektedir. Bu oloumde;, milin donmesiyle ssebsst olan
vatak gOvdesi strtdanms momentine @sit bir momenitle  fers

andirtalmekiadicr. Buna bagl: kalibrs edilmis yay ibreyi
gecirecakitir. Denevisre baslamadan Onoce momsnt Sloh dazsnedi ya—
bir kalibrasyon kﬂti@ﬁi

tay konuma getirilip cengeles 204 grlik

asiimalidir. Bu dwrumds gastsrgedebki strtionme momenti dedgeed 0,2
Nm olarabk okunmalidir.

. Rontak {(Temas) Gostergesi 1 Egqer varsa yatak ve mil  ara-
=indaki degme derece géstermel igin kullanilair.

: i i
ren basing Glosrler On panoda verlestiriimisiic.

2. fAyar Vamnalari: @ Yagd ve hava beslesmelerind  bkonteol  atmek
icin ayar vanaliari sisteme baglanmistir. '

t. Yaog Libasiary: Ka?melz vatak ve hidrostatilk wvastigr bes-
lemek igin vad cirkislar: bulunmaktadie.
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A~ Yatak Milleri {Moylu)

Farkl:y caplarda, shied
0,075 mm nominal radyal

mislargir.

S~ Hidrostatik Yastilk
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Yatak vyiozevi Gezerindeki basing dagilimin: belicimgk amacivla
cavieesel ve sksenel olmak Gzere 30 adet delikli gecgitleri olan
dtsbme demir vabak wvuvasindan ibaréttiﬁ. Yatak vizeyinds gesiitli
noktalara gelen basinclar bu delikler sayesinde sondaj borusu bu-
lunan kadranli monomsirs ils olctlosktedic.

B~ DENEYLERIN YAPILISI
1. Baymal: Yatakba Steidnme Momentinin Olodlimesi oo
Haymal: vabtak ddzenli bir galismava sahip oldudy zaman Lemas
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yareyleri arasinda mebal-snetal dedgmesi olmaz. du e umads a&wtunmm

momentil vanlizoa viskozr ebkilers

Yatagin yvarioap: R,
C ve kullanilan vagin

genislig:

Lutk visbkozit

igin NMewbton vasas: kullanilarak

L -

e T —

Lo 2

i b N A

!.f’ lf’ i \ 5
7-%3% R
AL e N

x N ] \“n' i

N e

e @L

~ // N

P
Buna gors soarionme kuvvsbi

wh
o

momsntl
=

1?'.'-’. Ex Rl
Buradan surboanms

Me

g 5

Ly acisal higi Wy radyal bos—
mai ) o) B . tskos akiskanlar
sartinmse kuvvebi 1o

...,.é.v._._ B :
t T e
N :
A\ !
S | 2
R e

o e e L e




_3_1

Sekilden vatak icin sartonme momenti

Me = BWR ve sartunme katsayisi
Mo : .

B o= el dir. (2} denkleminden:
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(1} nolu esitlik genellikle Fetrodf esitligl olarak adlandierilaie.
(4) nolu esitlik hatif yakla yvataklarda yeterli dogrulukita sonug
verirken yik arttikoa hatada arbtmaktadir. :
1

Bartanme momentinin yoke ve hiza gors degisimini cizrelgaeve
aktarip Mg —n, Mg ~W divagramlari gizilip iwdalgnecektiw" St
tonme momentinin hizla olan degisimleri her sabit vizk: igin avni
diyagramda gosterilebilir.

Ayrica sortanme kabtsayisi hesap-
laneral  belipld hie Lok fein
hiza gore degisimi  divagramda
gosterilescsktir,
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2. Basang Dagiliminin Olcoma

¥

Basing dagiliminin oloalmesi amacivia deney dazeneginde kul-
lanilan yatagin yozeyinde, ceveessl & ve shsenel 5 sira olmak
azere toplam 30 delik vardir. Yatalk vazeyinde cesitli noktalara
gelen basinclari bu delikler sayesinde sondaj borusu  bulunan
badiranl: manomeltre ile olculmektedir. '

RDokme demirden yapilan yatagi, agirlik kanca takimini ve en
kacak capli muyluyu (en boayak radyal boslugu veren yvatak mili)
motor miline verlestirinis.

Kontrol vanasini kullanarak yvatags yag ikmali yapip basinc:
0,3 bara ayvarlasiniz. Bu basincin degismemssine, degisirse tekrar
avarlianmasina dikkat ediniz. V

Yagin yataktan akmasini sagladiktan sonra isletme motorunu
calistiraip mil hizini 300 d/dak ayarlayiniz. Yatagy S0 kg lik bir
katle ile vakleyip, slektrikli dedme direnci alcoacasons kol lanarak
muyli ve yatak arasinda hic bir yizey temasi olmamasini  sagl amak
igin kontrol ediniz. Eger temas varsa, temas ortadan kallkana ka-—
dar, yuakt azaltiniz ya da hizi arbtiriniz.

Basing 8Olger takimini kullanarak sistemli olarak yatak dze-
rindeki cevreael ve eksensl basinclari okuyunuz. Basinc olcOmle—
ri eksenel ve gevresel bir sira olmak Gzere toplam 10 delik
grerinden olacaktir. Boylece ayni yOk altinds degisik devir sayi-
larindaki basinc dagalimlar: icin ockumalar: elde ediniz. &yn: de-
neyleri 30 ve 10 kg lik vOkler altinda tekrarliavarak yobkan ve hi-
zin basing dagilimy Grerindeki etkisini belirleyiniz.

Basing Dagilimi Olodm Yabag: Yatagin ac:lmis haldeki goranosa
E A B € D E E
BES
=1

[ =
2
N
Wy = 3
il <t
~+ - =
1
e =T V-

Depeyler " |

1y Minimum film kalinlig: balgesinde (radyal yvonde E sicasinda)l

) B sirasinda olmak urere iki degisibk yak degeri igin vyapilarabk
agagrdaki cizelge doldurulacak ve shksenel basing divagramlar:
(P-l., P-W) cizilecektir. Ayrice minimam Film bolgesinde yok
sabit tuwtularak hiz paramsiresine gore ehksensl basing dagilim
incelenerak F-n divagraminda gosterilecel, diyvagramlar irdels-—
necektir. '
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Radyal basing dagilima yatagin eksenel I.sirasinda sabit hizda i
farkl:i yak degeri icin belirlenscektir. Avrica sabit bir yak al-~
tinda milin hizi degistirilsrek radyal basing  dagilimina etbkisi
incelenecektir. Cizelaoe dolduruldubktan sonra F-8, F-n diyagramla-
1 gizilerek sonuclae irdelenscebkiic.,
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